












 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

30. Mise en place du patin de queue en jonc 
carbone 15/10 planté  de 15mm dans le bossage 
sous le stab. 
Une goutte de cyano sans accélérateur vient fixer 
cette pièce 

 

31. Le patin est coupé en 
biais à un cm de l’EPP 

 

32. C’est le moment d’araser tous 
les haubans, raidisseurs et train 
en les coupant à 2 ou 3mm de la 
surface 

 

33. Il ne reste plus qu’à glisser le moteur dans son bâti et de 
l’immobiliser avec une goutte de cyano sans accélérateur. 
Le contrôleur monté à l’intrados à droite doit être branché au 
récepteur aussi fixé à droite sur l’intrados. Les fils d’alimentation 
du contrôleur traversent le fuselage pour ressortir à l’extrados 
sur le coté gauche au niveau de l’emplacement prévu de l’accu. 
Vous pouvez immobiliser le récepteur au double face ou à la 
colle UHU POOR à l’emplacement désigné sur le plan. 
L’accu sera fixé par une petite bande de velcro de 2 cm de long. 
L’emplacement sera déterminé pour obtenir le centrage désiré. 
Si vous avez monté le modèle suivant ces directives et si le 
matériel choisi est le même que celui recommandé, vous 
obtiendrez le bon centrage en fixant ce velcro à l’emplacement 
indiqué sur le plan. 

 

34. Le modèle est fini. Félicitation ! 
L’exemplaire réalisé pour cette notice est 
sorti prêt à voler à 154g. 
 
Réglages : 
Centré au plan : 182 mm de l’avant du 
fuselage en EPP. 
Débattements + - 45 ° et 60% d’expo 
partout. 
 
Bons vols sans appréhension avec un 
modèle de compétition F3P en EPP  
pratiquement incassable! 

Matériel utilisé pour cette notice de 
montage: 
Moteur hextronic 24g KV 1500 
Récepteur corona 4 voies 41mhz 4.5g 
Contrôleur H-Wing Pentium 10 amp 9g 
Accus LM Loong max 500mah 2S1P 20C 32g 
3 servos hextronic SG 500 


